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Présentation

. QO
Présentation Les détecteurs infrarouge sont utilisés pour la protection intérieure Qg’@?ocaux. Ils per-
mettent la détection d'intrusion par variation de rayonnement 'aﬁa%uges associée a
3 . un mouvement. lls permettent aussi d’assurer une détectio&usé(}%nﬁ) rature :
Preparahon @ ¢ la détection risque incendie selon les principes : PR
¢ thermo-vélocimétrique (vitesse d’élévation a&oﬁ%z{lg@e la température de la
Ouverture 3 piece), aed
Al ; * thermo-statique (au-dela de 50 °C déclex t de I'alarme incendie) ;
imentation 3. la détection hors gel selon le prmcw@d\e
. * thermo-statique (au-dessous de_5) d@f@\?’enchement d’une alarme technique).
Apprentissage (4) Ve
@ B N
o 171-21X : détecteur d@\ﬁm?&@ ent o 172-21X : détecteur couloir (9 fais-
Paramétrages @ (19 faisceaux, 12 m, 90Rfestd@stiné pour  ceaux, 22 m, 12°) est destiné aux points
la protection de: 'éce.gé)‘hsque (salon,  de passage obligé peut étre placé face a
du dé chambre des\) pgb ébe)‘ I'issue protégée.
Pose du détecteur ) ‘;\\006 N N von
Choix de I'emplacement 7 ro) o
Fixation 8 \,bé\c" ((\'& m—| !
Orientation et test J0 e
& o 02 4 6
[\ @ Im_,
. 0((\ < ‘\@
Maintenance Nos (T
o IR 12m_| 5 ?\ ?\
Signalisation d{-l‘ @@u@o 1—
d'alimentatiey ,o\oe’ 12 22m 2=

Changen@ntdé Valimentation 12
;ig\%am {g alimentation

T T T
| \; t 0 5 10 15

01 2 3 4 5 6 7 8 9101 12
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Présentati

e 173-21X : détecteur rideau (9 fais-
ceaux, 12 m, 8°) est destiné pour la pro-
tection de grandes parois (baies vitrées,
porte de garage...).

Préparation

verture

Ouvrir le boitier du détecteur en des-
serant la vis de verrouillage avec un
tournevis cruciforme.

en respec-
tant le sens gl ement indiqué

la fl érage.
par la ﬂé&g\)(fe repérage

X

Lentille de (& &%
détectiq&'b‘ 666
e A
&6 NG
N \OQ
\%?3’” test  Fleche

derriére de repérage

Touche test

la lentille
Languette de
déverrouillages
0123456 78910112 .
A\
% &
,,,,,, " O
@ i
IZ"'((\ ,;\'g‘ Vis de
OO %@ verrouillage
T\
’b\(&((\éo&
Me
P
o &°
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Apprentissage

L’apprentissage permet d’établir la
reconnaissance du détecteur par la
centrale.

Pour effectuer I'opération d’appren-
tissage du détecteur, la centrale doit

e\
T . . L. . O
e Réaliser la séquence d’apprentissage décrite ci-dessous 2"
\;&(\ \\ Sbip, détecteur
“détecteur X" 3 &eg X, groupe Y,
B A g immédiat

(ou temporisé)”

_ - —
étre en mode installation, dans le cas b b
contraire, demander a I'utilisateur de - _\\ h
composer : ‘ N
puis % Qﬂ ou (4
D000 #® @ BB o8 @Q \
™ T 10 s\ifia
\
code maitre 1) Appui sur cp’ur 60 3) La centrale 4) La centrale attend  5) La centrale
:;pulls # R n ur la Sﬂend le choix le choix de la confirme par
u clavier @%e test” u groupe , temporisation : un message
puis composer : de la ce p %qu ‘ala de 14 8. Le choix 0 :immédiat vocal
{\.\ 66 reponse de la s’effectue par appui 1 : temporisé I’apprentissage
Oc-’ \) centrale sur le clavier de la  Le choix s’effectue du détecteur
O 0 0 O /) O 0 C 5Q centrale par appui sur le
e i {(\ clavier de la centrale
q? T \'b c® %Exemple apprentissage du 1¢ détecteur affecté au Gr. 2 et a déclenchement immédiat.
code installateur ((\Q’, ‘60 - Sy ]
o((\ ‘vé\?; “détecteur 1” groupe 27 ¢ i “temporisation ?”} [;’P/ il)et;ed;w
co P : , 8roy 2
d\e p\\e% immédiat”
\\ TR BE\p1 | R/B
e . . .
La cent 0 une erreur de _}/ \ 5\ - -
@\p at@h par 3 bips courts ; 2
dans cg'Cas, réprendre la séquence @ puis @ § ,ﬁ | @) (
d’apprentissage a son début. g [0smax. o | d%h
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Paramétrage

QL
~ Le paramétrage du détecteur
doit étre réalisé boitier ouvert
uniquement.

o
e Choix du paramétrage de détection : fs\o
Désignation N° du | Valeur du Caracterlstkq@g &

de la fonction | parametre | parametre
Sensibilité 1 1 1 coupure : décon: e@l‘é Qg@?‘le détecteur
de détection 2 2¢ coui)ure (pawﬁ' e-usine) :

conseillé pour tihe, ction volumétrique
Niveau 4 1 Intruswn,&p;a;gg(‘#%e usine)
d’alarme 2 Préalacme f

3 rmefaible
Détection de 7 1 ﬁcﬁﬁtggﬁbns inactives (paramétrage usine)
la température 2 4 O Détection risque incendie active
87 _(JDétection hors gel active

12 " 42 ¥ [Détections risque incendie + hors gel actives

o Réaliser la séquence de paramétrage décrite ci-dessous '\\0* 500

¢
voyant allumé T
10 s. env.
el
- >

.
& 2%

voyant éteint ~

séquence
d’appui

A

G
é&)} (\\0\ 2) 1,4 ou 7 appuis  3) Appui long
$

correspondant jusqu’a
pariun :ppm long au numéro extinction
jusqu’a extinction du paramétre fugitive
du voyant du voyant

4) 1 a 4 appuis
correspondant
a la valeur du

paramétre

g ,’,‘::,

[

10 s. env.
-

- »
o
o
5) Fin de la Eclairage fixe
séquencg par du voyant =
_ un appui long paramétrage
jusqu’a extinction correct

du voyant

5




Paramétrage

o

£ £ p . 4 O,
Exemple de paramétrage : paramétrage du détecteur pour un niveau d’alarme sur préalarme forte ; muiméro de para-
metre 4, valeur de parametre 2. \6\@ &

°o o ,mw /—m

NG
\ - \

Q

Début 4 ap,)uis pour sélectionner  Appui de Nﬁ) ur sélectionner Fin
le niveau d’alarme séparatiq(r(‘\\oﬂle au préalarme forte
3
S
Vérification du paramétrage : la vérification ¢ 've@\g’alarme s'effectue en sélectionnant le n° de parametre et en
contrélant le nombre de clignotement ccg(é%p

e o 090«

RN
\Q@ @ Début 4 ap,Jms pour sélectionner — Appui de Fin 2 clignotements confirment le
e niveau d’alarme séparation paramétrage sur préalarme forte

| 6



Pose du détecteur

Choix de I'emplacement

Le détecteur de mouvement doit étre placé :

e 2 l'intérieur,

® 22,20 mdu sol,

o perpendiculairement aux issues a protéger, la détection
volumétrique est plus efficace quand I'intrus coupe per-
pendiculairement les faisceaux,

e orienté vers l'intérieur du local a protéger,

¢ de maniére a ce que la zone de détection ne croise pas
celle d’un autre détecteur de mouvement.

MAUVAIS

7

Le détecteur de mouvement ne doit pas é@é\(gl\acé :
* dans un endroit susceptible d'étre frappécdirectement
par les rayons du soleil ou par ung@@ I mineuse trés
puissante, 2 @9
e en face ou au-dessus d’ rjé@sgu%%e de chaleur,
e a I'extérieur ou dansc@\{,{ ant d’air,
e directement sug@%%@g’roi métallique ou proche de
sources de pa@é\} e@(ﬁ%mpteurs électriques...) ou de ven-
tilation. ‘“6 {\‘@\

QR

X\ N
@ e



Pose du détecteur

Fixation

Le détecteur peut étre fixé au mur
selon 3 types de fixation :

e sur rotule,

e aplat,

e en angle,

Aux 3 types de fixation correspond
un n° de pion d’autoprotection :

e sur rotule : pion n° 0.

e aplat : pion n° 1,

e en angle : n° 2.

N,

%

Pour une fixation sur rotule,
le pion n° 0 est déja positionné _
en usine dans son emplaceme,
a l'intérieur du détecteur{(\((\

P

Vs

Vo)

. QO
“0
2
&S .
Ordre de montage des accessoires 0\)6\ G\{\
Q0
e,\r()‘ %(@%
SO
=1 i’-—"ll— Pion n° 1
s |
| 1
| 1 o~
Lyl 5
| Pion n° 2
vis —
O "'é + rondelle )
V:s-tolg.'_l,{\\ o de serrage Grappe de pions

6\5‘9 ,&Ogmbase Capot de I'embase

MY

@’,

v\)e

%

sé sur son socle.

N
Pour d%d&?s de sécurité et de durée de vie des piles du détecteur, le montage du pion d’autoprotection est obligatoire.
W' "oubli ou de montage incorrect de ce pion, le voyant test du détecteur clignote en permanence quand celui-ci est

8



Pose du détectewr

Fixation sur rotule

e Positionner au mur I'embase
repérer les 2 trous de percage.

e Percer le mur.

o Insérer la vis-tige par I'arriére de I'embase et fixer I'em-
base.

¢ Positionner le capot de I'embase.

o Assembler les deux parties de la rotule.

e Insérer la rotule montée dans la vis-tige

e Positionner le socle du détecteur de mouvement (une
figurine indique le sens de montage).

a I'endroit choisi pour

N\
Fixation a plat \rg’,\\o

e Pré-percer le socle du détecteur de g@ﬁ(@nent aux 2
points de prépercages. 00 &

e Positionner le socle au mur a\{’&nd{@?’t choisi pour repé-
rer les trous de percage &n %@ﬁ%e indique le sens de

montage)

e Percer le mur et({f)?ér Ié%ocle

e Retirer le Qp {tfonné en usine.

o Detach §q&1 n° 1 de la grappe fournie.
e Positi ion dans son emplacement.

o %@Q@%er le détecteur de mouvement sur son socle.

e Visser la vis de serrage sans forcer de fagon a pouv0|r\>\o\\

ajuster |'orientation du détecteur.
e Positionner le détecteur de mouvement sur son. :@k

I'orienter approximativement. "o
Q \0\
s\‘% &
'S

Pion n° 0
pour
une fixation
sur rotule
(déja monté
en usine)

| 9
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Figurine

Prépercages

Pion n° 1
pour une
fixation a
plat

A

>2 vis de
...... e fixation




Fixation en angle

o Pré-percer le socle du détecteur de mouvement aux 2
points de prépercages.

e Positionner le socle au mur a I'endroit choisi pour repé-
rer les trous de percage (une figurine indique le sens de
montage)

e Percer le mur et fixer le socle.

e Retirer le pion positionné en usine.

o Détacher le pion n° 2 de la grappe fournie.

e Positionner le pion dans son emplacement.

Orientation et test

Le détecteur infrarouge possede 0 8&(} test permettant
de tester : N

2 (eeQ
e lalimentation : I'éclairage de@voyant pendant I'appui
sur la touche test col ﬁfﬁ\f &%at correct de I'alimentation,
¢ |a zone de détQ@ﬁ'On@@’haque détection est signalée par
14 H \
I'éclairage %"b\% afit’
e |a Iia's&ﬁ {@’ﬁyb (cf. § Vérification des liaisons radio
déc&ix notice de la centrale).

e Positionner le détecteur de mouvement sur son socle. . R\ (\\\(b
N\ O . %
0‘0\ 6? “bip, test détecteur X,
e}oQ\oqo (immédiat ou
e temporisé)”.

Pion n° 2

our une
pﬁxation ))) ) ) I]

en angle 5

2 vis de fixation

| 1

Xy La centrale doit étre en mode installation pour réaliser
@ cette vérification.




Pose du détecteur Maintenance

o

Vérifier la zone de détection : ,5\0
e appuyer sur la touche test : le détecteur passe en mode test pour une durée — R

ecoezﬁ}ﬂ@ﬁﬁons
de 90 s,
e traverser la zone protégée perpendiculairement aux faisceaux : a chaque Tout @@es @ux composants
mouvement détecté, le voyant test du détecteur s'éclaire. interries t endommager le
En I'absence de détection : modifier I'orientation du détecteur sur sa rotule, Cpar décharges d'électri-

vérifier qu’aucun obstacle ne se situe entre la zone de détection et le détec- Q’c”@ ectrostatique.
tour @%rs d'une intervention sur le

éocf‘?, <&~ produit prendre les précautions
suivantes :

e éviter tout contact, direct ou par

= I'intermédiaire d'un outil métalli-

\ que, avec les composants électro-

o2 niques ou les parties métalliques

s {\@%g_ o des borniers de connexion,

e utiliser des outils non magné-

172-21X

171-21X 173-21X

& | tiques,
6\9Q ((\'a‘ m e avant d'accéder aux compo-
sants internes, toucher une sur-
face métallique non peinte telle
qu'une canalisation d'eau ou un
matériel électrique relié a la terre,
e limiter au maximum les dépla-
cements entre deux accés aux
@ A la fin de la (\i)g& test le détecteur passe automatiquement en mode composants internes. Sinon répéter
normal I'opération ci-dessus avant chaque
¢ inhil etecteur de 90 s apres une détection, nouvelle intervention sur le pro-

o phi d'eé‘}alrage du voyant test lors d’'une détection. duit.

11



Maintenance

Signalisation de défaut
d’alimentation

La centrale signale le défaut d’ali-
mentation du détecteur infrarouge.
Pour vérifier si I'alimentation du
détecteur est défectueuse, appuyer
sur le bouton test du détecteur.

Si le voyant test ne s’éclaire plus
bloc lithium est a remplacer. <

Changement de I'alimentation

Pour changer I"alimentation :
e mettre la centrale en mode instal-
lation, demander a I'utilisateur de

composer :

g@f)f)f)f)f)
DR

e’

\“ O Q‘
Q

\\\'b \’b

puis composerg\\o’ 600

X))

code maitre

(\O%e paramétrage du détecteur est sau-
vegardé lors du changement de Iali-
mentation.

e Quvrir le boitier du détecteur (cf. §
Ouverture).

e Déclipser le bloc lithium.

o Attendre 2 min avant de remplacer
le bloc lithium usagé.

12

o)
* Repasser la centra@\gn mode utili-
sation. &
. Compos%oo Qe.o

DEFNED B D BB

\°|'
@%,bj@ cg le installateur

i La déconnexion du bloc lithium
s’effectue en appuyant sur la

languette de déverrouillage.

ST S
()% 1l est impératif de remplacer le

bloc lithium fourni par un bloc
lithium du méme type (BatLi 28
Daitem 3,6 V).
Déposer le bloc lithium usagé
dans les lieux prévus —
pour le recyclage. Li ﬁ

—o




Caractéristiques

aN

™

Spécifications techniques Détecteur de mouvement infrarouge e(\\'z;\

&S

000(0@0\\
\@6 G
RAEA
Détection infrarouge passive ® 171-21X : volumétrique, 12 m, 90 :\é\\e

® 172-21X : couloir, 22 m, 12° &~ &
* 173-21X :rideau, 12 m, 832" 42

Types de fixation e sur rotule \“,@O\){\‘@\@

e 3pl N o

a plat )

e en angle Q\r‘)(\\\(b

Usage intérieur_ 30 . %
A\ ¢ %
Alimentation bloc_lithium'BatLi28 3,6 V - 2 Ah
. O\S) A<

Autonomie S'ansan usage courant

Liaisons radio 06\6 (d@/\i?lBandqg 400/800 MHz
Touche test 93\?0 :\066 alimentation et détection
Voyant r\((\(\ b’.\b@ 1

Température de fonctig@&r&{ze@? -10°C a + 55°C

. X
Autoprotection \{b\{oo P

ouverture / arrachement (sauf si monté sur rotule)

Indices de prq}@%&i@'ﬁ\\f)nécanique

IP 31/1K 04

X N o0
Dimensigs saifs rotule

58 x 102 x 57 mm

Poids

115 g (avec pile, rotule et embase)

13
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DECLARATION DE CONFORMITE
Fabricant : ATRAL S.A.
Adresse : rue du Pré-de-'Orme - F-38926 Crolles Cedex - France
Type de produit : Détecteur de mouvement infrarouge
Marque : Daitem
Nous déclarons sous notre seule responsabilité que les produits auquel
se réfere cette déclaration est conforme aux exigences essentielles
des directives suivantes :
* Directive R&TTE : 99/5/CE
* Directive EMC : 89/336/CEE
* Directive Basse Tension : 73/23/CE

R
0\:‘:
SN
OO 0

g (@6
D|CH|ARA@QQ§\@.%ONFORM|TA

Fabbricante: ATRAL S.A.
Indirizzo: rue du Pre-d -6& @38926 Crolles Cedex - France
Tipo di prodotto gzy ovimento infrarosso

Modello deposi @

chhlanamo tra responsabilita che i prodotti cui questa
dichiaraziohe y%@nsce sono conformi ai requisiti essenziali
delle giu ttive Europee:

@rettl@ TTE: 99/5/CE

¥ Direttiva EMC: 89/336/CEE
0\\ . &g‘)ettiva Bassa Tensione: 73/23/CE

conformément aux normes européennes harmonisées suivantes : /\\)Q q( {dn ottemperanza alle seguenti Normative Europee armonizzate:
Références produits 171-21X | 172-21X | 17321X J ° Codice dei prodotti 171-21X | 172-21X | 173-21X
EN 300 220-3 X X B §(>,% EN 300 220-3 X X X
EN 300 330-2 QP N EN 300 330-2
EN 300 440-2 o K EN 300 440-2
EN 50-130-4 X L2 Xe? X EN 50-130-4 X X X
EN 55022 & 55024 < EN 55022 & 55024
EN 60950 X X X EN 60950 X X X
TBR 21 ) ? TBR 21

Ces produits peuvent étre
A
‘060 \0\
Crolles, le 07/07, 0’0 \<\<\
oY

sgﬁxoute I'UE, I'EEA et la Suisse
Signature :

f(__!__ﬁ in.
Directeur

Développement et Marketing Produits

Questi prodotti possono essere utilizzati in tutta I'UE, i paesi di EEA,
Firmato:

Svizzera.
I::;i
e A e
Direttore

Crolles, le 07/07/04

Sviluppo e marketing prodotti
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